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вступ

Фахове вступне випробування для здобуття освiтнього ступеня доктора
фiлософiТ за освiтньо-науковою програмою зi спецiальностi G7 <<Автоматизацiя,
комп'ютерно-iнтегрованi технологiТ та робототехнiка>> (освiтня програма
<<Автоматизацiя, приладобудування та комп'ютерно-iнтегрованi технологii>>)
вiдбувасться вiдповiдно до <Правил прийdму на навчання до Нацiон€шьного
аерокосмiчного унiверситету <Харкiвський авiацiйний iнститут>> в 2026 роцi> у
формi iндивiдуального письмового фахового iспиту, який приймае фахова
екзаменацiйна комiсiя з певноТ спецiальностi (ocBiTHboT програми), склад якоi
затверджусться наказом ректора Унiверситету.

Що фахового iспиту входять питання за темами:

Перелiк питань за темами наведений нижче у TeKcTi цiеi програми.

Критерii оцiнювання знань

1. Форма проведення вступного випробування - дистанцiйна.
2. Результат фахового iспиту визначають за шкaлою вiд 80 до 200 балiв.
3. Екзаменацiйний бiлет скJIадаеться з 60 тематичних питань за шiстьма

темами вiдповiдно.
4. Кожне з 60 тематичних питань мас два тестових завдання з чотирма

варiантами вiдповiдi.
5. Таким чином кожен екзаменацiйний бiлет мiстить 120 тестових завдань,

кожне з яких мае чотири варiанти вiдповiдi.
6. Вiрним може бути лише один з чотирьох BapiaHTiB вiдповiдi для кожного

тестового завдання.
7. Результат фахового iспиту визначають за формулою:

Оцiнка за iспчffi = 80 + k.п,
де k - кiлькiсть ба-гriв за правильну вiдповiдь на тестове завдання, п - кiлькiсть
правильних вiдповiдей).

8. Правильну вiдповiдь на кожне тестове завдання оцiнюють за бiнарною
системою: k : 1 бал за BipHy вiдповiдь \ k : 0 балiв, якщо вiдповiдь
помилкова.

9. Якщо вступник отримав менше нiж 100 ба-гriв, вважають, що BiH не склав
вступний iспит i не може бути допущеним до 1..racTi в KoHKypci.



Перелiк питань за темами вступного iспиту

1. Питання за темою <<Сучасна теорiя,автоматичного управлiння>>

1. Визначення передатноi функцii САУ або fi елемента.
2. Види передатних функцiй замкнених САУ.
З. OcHoBHi динамiчнi характеристики С4У у частотнiй i часовiй формах.
4. OcHoBHi закони управлiння.
5. Прямi пок€}зники якостi САУ.
6. Передатнi функцii типових з'еднань i ланок.
7. АлгебраiЧнi критерii стiйкостi САУ.
8. Частотнi критерii стiйкостi САУ.
9. Адаптивнi САУ.
10. Зворотнi зв'язки та ik типи.

Лiтераryра
l. Збiрник задач iз систем автоматичного управлiння [Текст] / О. Г. Гордiн,

К. Ю. ,Щергачов, В.Г. ,Щжулгаков та iH.: пiд заг. ред. А. С. Кулiка, В. Ф. Симонова.
- Х.: Нац. аерокосм. ун-т <<Харк. авiац. iH-T>>, 2009. - 206 с.

2. Синегл€lзов, В. М. Автоматизованi системи управлiння повiтряних суден
[Текст].: Пiдручник. / В. М. Синсгл€lзов, Н. К. Фiляшкiн - К.: НАУ, 2003. - 502 с.

3. Попович, М. Г. Ковальчук О.В. Теорiя автоматичного керування :

пiдручник / М. Г. Попович, О. В. Ковальчук. - Киiв: Либiдь, 2007. - 656 с.
4. Басова, А. е. Методи синтезу систем автоматичноТ стабiлiзацii та

позицiонування [Текст]: навч. посiбник l А. С. Басова, А. С. Кулiк,
С. М. Пасiчник, Н. М. XapiHa. XapKiB : Нац. аерокосм. ун-т
iM. М. С. Жуковського <XapKiB. авiац. iH-T>>, 2019. - L92 с.

5. Корчемний, М. О. Теоретичнi основи автоматики : навч. посiбник
[Текст] / М. О. Корчемний, П. Б. Клендiй, М. В. Потапенко. - Тернопiль :

Навча_гtьна книга - Богдан ,2011. - З04 с.

2. Питапня за темою <<Моделювання об'сктiв та процесiв управлiння>>

1. Класифiкацiя моделей рiзноманiтних процесiв i систем.
2. Лiнеаризацiя математичних моделей.
3. OcHoBHi динамiчнi властивостi об'екта управлiння в задачах синтезу
системи управлiння.
4. Методилiнiйногопрограмування.
5. Методинелiнiйногопрограмування.
6. Методидинамiчногопрограмування.
7. Методистохастичногопрограмування.
8. Методистохастичногодинамiчногопрограмування.
9. Iгровi методи обцрунтування рiшень.
10. Перевiрка адекватностi математичних моделей.

Лiтераryра
1. Васильсв В. М. Моделювання аеронавiгацiйних систем. Оброблення

iнформацii та прийняття рiшень в системi керування повiтряним рухом:



Навча_ltьний посiбник. / В. М. Васильев, В. П. Марченко. - К.: НАУ, 2008. -
l80 с.

2. МоделюваннrI процесiв i систем: комп'ютерний практикум
[Електронний ресурс]: навч. посiб. для студ. ocBiTHboT програми <<Iнтегрованi
iнформацiйнi системи>) спецiальностi 126 <Iнформацiйнi системи та технологiТ>
/ КШ iM. Iгоря Сiкорського; уклад.: В. А. Яланецький. - Електроннi TeKcToBi данi
(1 файл: 1.5 Мбайт). -КиiЪ: КПI iM. Iгоря Сiкорського,2020.- \З4 с.

3. Немшилов Ю. О. Моделi систем управлiння лiтальними апаратами та
методи експериментальних дослiджень [Текст]: Навч. посiб. / Ю. О. Немшилов.
- XapKiB : Нац. аерокосм.ун-т iM. М.е. Жуковського "XAI", 2019. - 160 с.

4. Dynamics and Control of Electrical Drives, Wach Piotr, 2011',454 р.
5. Aerospace Actuators 3: Еurореап Соmmеrсiаl Aircraft and Tiltrotor

Аirсrаft, Jean Сhаrlеs Маrё, 2018, |94 р.

3. Питання за темою <<Комп'ютернi системи та технологii розробки
програмного забезпечення>>

1. Методи та засоби забезпечення достовiрностi iнформацiТ в системах
управлiння.
2. Багатомашиннiтабагатопроцесорнiсистеми.
З. Проблемно-орiентованiсистеми.
4. Великi iнтегральнi мiкросхеми (BIMC).
5. Програмованi iнтегральнi мiкросхеми, особливостi ix органiзацii та
використання.

Мiкроконтролери: структура, види i сфери застосування.
Ана.ltого-цифровi перетворювачi (АЦГI) в системах управлiння.

8. I_{ифро-аналоговi перетворювачi (ЦАП) в системах управлiння.
9. Мiкропроцесори: структура, внутрiшнi мови, типовi операцiТта процедури.
10. Iнтегральнi схеми пам'ятi.

Лiтераryра
1. Штаер, Л. О. ТехнологiТ розробки програмного забезпечення : конспект

лекцiй / Л. О. Штаер. - Iвано-Франкiвськ : IФНТУНГ,2017. - |39 с.
2. Бойко В. I., Гружiй А. М., Жуйков В. Я. i iнш. CxeMoTexHiKa електронних

систем [Текст] : У З кн. 2-е вид. пiдручник К.: Вища шк., 2004.
3. Грищук Ю. С. Мiкроконтролери: ApxiTeкTypa, програмування та

застосування в електромеханiцi : навч. посiб. / Ю. С. Грищук. - XapKiB : НТУ
(ХПI>>, 2019. - З84 с.

2. Фурман, I. О. Мiкроелектроннi засоби програмного керування l
I. О. Фурман, М. Л. Малиновський, В. Г. Щжулгаков / Пiд заг. ред. I. О. Фурмана
: Пiдручник для студентiв ВНЗ. - XapKiB : Факт, 2007. - 486 с.

З. ,Щжулгаков, В. Г. Мiкроконтролери в системах керування. Мiсrорrосеssоr
Control Systems [Текст] : навч. посiб. до лаб. робiт / В. Г. Щжулгаков. - XapKiB :

Нац. аерокосм. ун-т iM. М. С. Жуковського <XapKiB. авiац. iH-T>>, 2021. - l44 с.
5. Поджаренко, В. О. Основи мiкррпроцесорноi технiки : навч. посiб. /

В. О. Поджаренко, В. Ю. Кучерук, В. М. Севастьянов. - Вiнниця : ВНТУ, 2006.

- 226 с.

6.
7.



6. Прокопенко, В. С. Програмування мiкроконтролерiв ATMEL мовою С /
В. С. Прокопенко. - XapKiB : Бiзнес-Iнформ, 20|2. - 392 с.

4. Питання за темою <<Вимiрювальнi пристроi >>

1. Класифiкацiя методiв вимiрювань.
2. Засоби вимiрювальноi технiки i Тх класифiкацiя.
З. Класифiкацiяневизначеностейвимiрювань.
4. Оптоволоконнi i лазернi гiроскопи.
5. Лазернi акселерометри частотного типу.
6. OcHoBHi послiдовнi iнтерфейси передавання даних (I'C, SPI, UART)
мiкропроцесорних пристроiв.
7. Бездротовi iнтерфейси передавання даних.
8. Перетворювачi iнтервалiв часу в цифровий код.

Перетворювачi ф*u - код.
П'езоелектричнi перетворювачi з цифровим виходом.

Лiтераryра
l. Дуднiков А. А. Основи стандартизацii, допуски, посадки i технiчнi

вимiрювання: Пiдручник - К. : I_{eHTp навч€LпьноТ лiтератури,2006. - З52 с.
2. Головко Д. Б., Рего К. Г., Скрипник Ю. О. Основи метрологii та

вимiрювань: Навчальний посiбник. - К.: Либiдь, 2001. - 408 с.
3. Орфанова, М. М. Екологiчнi контрольно-вимiрювальнi прилади :

конспект лекцiй / М. М. Орфанова. - Iвано-Франкiвськ : IФНТУНГ,20|6. - 72 с.
4. Контрольно-вимiрювальнi пристроi технологiчних машин.

Навчальний посiбник l За ред. проф. З. А. Стоцька. Львiв: Видавництво
ЛьвiвськоТ полiтехнiки, 2008. Зl2 с.

5. Л. П. Клименко, Л.В. Пiзiнцалi, Н. I. Александровсъка,
В. Д. Свдокимов Метрологiя, стандартизацiя та управлiння якiстю. Навчальний
посiбник / Миколаiв : Вид-во ЧЩУ iM. Петра Могили, 201l . З54 с.

6. Поджаренко, В. О. Опрацювання результатiв вимiрювань на ocHoBi
концепцiТ невизначеностi: навч. посiб. / В. О. Поджаренко, О. М. Васiлевський,
В. Ю. Кучерук. - Вiнниця : ВНТУ, 2008. - 128 с.

7. Сусь, Б. А. Фiзичнi вимiрювання i обробка ix результатiв : навч.
посiб. для самост. роботи KypcaHTiB i студентiв / Б. А. Сусь, А. I. Лад. - КиТв:
BITI, 2017. - 39 с.

8. Беделл, П. "Мережi. Бездротовi технологii "/ П. Беделл ll М.: НТ
Пресс, 2008. - 448с.

9.
10.

9. Феделеш B.I. " Iнтерфейси та АI]-перетворювачi "( конспект лекцiй
та TecToBi завдання з дисциплiни") - Ужгород: УжНУ,2020 - 80с.
5. Питання за темою <<Виконавчi пристроi>

1. Схеми включення двигунiв постiйного струму.
2. Принципи побулови виконавчих двигунiв змiнного струму.
З. Використання асинхронних та синхронних двигунiв в системах

управлiння.
4. Приводи з електромагнiтними муфтами.



8. Передатнi функцiТ елементiв гiдроприводу.
6. Принцип дiТ та побудова пневмоприводiв.
7. Принцип дii та побудова сервоприводiв.

Лiтераryра
1. Ельперiн I. В., Пупена О. М., Сiдлецький В. М, Швед С. М.

Автоматизацiя виробничих процесiв. Пiдрrlник. КиТв:Лiра-К, 201 5, З78с.
2. Коryтяк, М. I. Виконавчi пристроТ систем керування в нафтогазовiй

промисловостi : навч. посiб. / М. I. Коryтяк. - Iвано-Франкiвськ : Факел, 2003. -
228 с

3. Климентовський Ю. А., Гладкий А. М. Технiчнi засоби автоматики. -
К.:Видавництво * КВIЦ, 200З. - 238 с.

4. Бочков В. М. Обладнання автоматизованого виробництва. Пiдручник /
В. М. Бочков, Р. I. Сiлiн. - Львiв, Вид - во ЛПI, 2015. - 404 с.

5. Проць Я. I. Автоматизацiя виробничих процесiв. Навч. посiбник /

Я. I. Проць, В. Б. CaBKiB, О. К. Шкодзiнський, О. Л. Ляшук. - Тернопiль, ТНТУ,
2011.-З44с.

б. Питання за темою <<Контроль та дiагностика технiчних систем>>

,Щiагностичнi моделi та ik класифiкацiя.
Принципи пошуку мiсця вiдмови,
Принципи визначення класу i виду вiдмови.

4. Вiдновлення працездатностi системи пiсля вiдмови.
5. Забезпеченнявiдмовостiйкостiсистемуправлiння.
6. Методи побудови оптим€Lпьного контрольного тесту.
7. Методи побудови оптимЕLпьного дiагностичного тесту.
8. Методи побудови умовних €tJIгоритмiв дiагностування.
9. Засобипiдвищенняконтролепридатностiцифровихпристроiв.
10. Cl^racHi засоби технiчного дiагностування (зовнiшнi, вбудованi, стандарт
oBD).

Лiтература
1. Неруйнiвний контроль i технiчна дiагностика: довiдник, т.5 lПiд ред.

1.

2.
a
J.

З. Т. Назарчука. - Львiв: ФМI НАН Украiни, 2001 . - 1 138 с.
2. Щергачов В. А. Засоби пiдвищення контролепридатностi вимiрювальноi

технiки [Текст] : - Навч. посiбник /,.Щергачов В.А., Савельев А.С., AHiKiH А.М. -
XapKiB: XAI, 200б. - 68 с.

З. Методи контролю працездатностi елементiв вимiрювально
обчислюв€uIьних комплексiв [Текст] / В. А. ,Щергачов, I. В. Чумаченко,
А. М. AHiKiH, А. С. Савельсв. - Навч. посiбник. - XapKiB: Щерж. аерокосмiчний
ун-т "Харк. авiац. iH-T", 1999. - 61с.



4. Акустичнi методи контрою деградацiТ матерiалiв i дефектностi
елементiв конструкцiЙ l за ред. В. Р. Скальського; В. Р. СкальськиЙ,
О. М. Карпаш, В. В. Кошовий, А. Я. Недосека, О. М. Станкевич; - Львiв: Простiр-
М, 2017. - 4|2 с.

Голова фаховоТ екзаменацiйноi KoMiciT зi спецiальностi G7
<<Автоматизацiя, комп'ютерно-iнтегрованi ,технологiТ та робототехнiка>> за

удування та комп'ютерно-

Гарант освiтнъоТ програми <Авдомати , приладобудування та
комп'ютерно- iнтегрованi технологiI>

(iм'я та прiзвище)

(iм'я та прiзвище)

Програму розглянуто й узгоджено на cyмicHoMy засiданнi кафедр Jф 30l,
Jф 303 i J\'9 305

Протокол Nч б_ вiд <<24>> лютого 2026 р.

Завiдувач кафедри J\Ъ 301,
к.т.н., с.н.с. КОСТЯНТИН ДЕРГАЧОВ

(iм'я та прiзвище)

вiталiй Сроклин
(iм'я та прiзвище)

Роман ТРIЩ
(iм'я та прiзвище)

Завiдувач кафедри jф 303,
к.т.н., доцент

Завiдувач кафедри Jф 305,
д.т.н., професор

Програму фахового вступного випробування для здобуття освiтнього
ступеня магiстра зi спецiальностi G7 - <<Автоматизацiя, комп'ютерно-iнтегрованi
технологii та робототехнiка>> за освiтньо-професiйною програмою
<<Автоматизацiя, приладобудування та комп'ютерно-iнтегрованi технологii>>

узгоджено г€}лузевою науково-методичною комiсiею НМК2 Нацiонального
аерокосмiчного унiверситету <Харкiвський авiацiйний iнститут>.

Протокол Nn & вiд << t 3> берез ня 2026 р.

Голова НМК 2
к.т.н., доц.

(iм'я та прiзвище)

освiтньою програмою
iнтегрованi технологii>>


