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[lepenik AUCHUILIIH, K1 BUKJIAJIAE:

- Hagirauiiini IpWIAIH aBialliifHOTO
TPaHCIIOPTY;
- OcHOBH no0y/10BU aBTOHOMHUX

HaBITaIIiHUX CHCTEM;

- Po3poOka 1 poBux cucteM ynpaBiliHHS;

- [IpoekTyBaHHS aBTOHOMHHX HaBirariiHuX
CHUCTEM.

HanpsiMu HayKOBUX JOCITIIKEHb:

- ABTOMAaTHUYHE YIIPABIIiHHS;

- palioHaJIbHE YIpaBIiHHS;

- MO/JIEJIbHO-OPIEHTOBaHE MPOEKTYBAHHSI.




1. Onuc HABYAJIBLHOI JHCHUILIIHA

dopmMa HABYAHHSA — JICHHA.

CemecTp, B IKOMY BHKJIAJA€ThCA AUCHUILTiHA — 1.

Jncoumniina o00B’sI3K0Ba.

3arajibHa KUIBKICTH TOJIMH 32 HaBYAJBHUM IJaHoMm — 135 rogun / 4,5 kpenutu
€KTC. 56 roaun aynuropHoi Ta 79 caMoCTiiiHOT poO0TH 3100yBauyiB.

Buau 3aHATH — JIeKIIi1, TJa0opaTOopHi pOoOOTH.

Buja KOHTPOJII0 — TOTOYHUM, MOJTYJIbHUI Ta CEMECTPOBHUI KOHTPOJIb (1CTIUT).

MoBa BUKJIAJaHHS — YKPATHCHKA.

2. MeTa T2 3aBJaHHA HABYAJBLHOI INUCIUILTIHA

Mera: mniaroroBka ¢axiBiiB 37aTHUX PO3B’SI3yBaTU 3aBAaHHS JIOCIITHUIIBKO-
IHHOBAIIHHOT JISTIBHOCTI Yy c(epl aBIOHIKM 13 3aCTOCYBaHHSIM HOBITHIX METOJIB
EKCIIEpPUMEHTATBHUX JTOCHIIJKEHb CTOCOBHO aBTOHOMHUX cHCTeM HaBiraiii JIA.

3aBaaHHs: HagO0aHHS TEOPETUYHUX 3HAHb Ta MPAKTUYHUX HABUYOK 3aCTOCYBaHHS
HOBITHIX METOIB CKCIIEPUMEHTAIBHUX JIOCII)KEHb CTOCOBHO aBTOHOMHHUX CHCTEM
HaBiraiii JIA 3 BUKOPHCTaHHSAM Cy4acHUX KOMIT FOTEPHUX IHCTPYMEHTaJIbHUX 3aC001B.

KoMmneTeHTHOCTI, siIKi HA0yBalOThCS:

3K1. 3marHicTh A0 mouryky, oOpoOsieHHs Ta aHami3y iHpopMarlii 3 pi3HUX JHKEPET.
3K3. 3natHicTh IPOBEACHHS JTOCTI/KEHDb Ha BIIMOBIAHOMY PiBHI.

3K6. 3naTHICTh 3aCTOCOBYBATH 3HAHHS Y MPAKTUYHUX CUTYAIIIsIX.

@®K3. 3paTHICTP 3aCTOCOBYBATH KOMIT IOTEPHI TEXHOJOTIl TMPOEKTYBaHHA 1
MOJICJTFOBAHHS JUHAMIUYHUX MPOIIECIB JIITAJIBHUX armapariB 1 CHCTEM aB1OHIKH.

®OK6. 3matHICT JMOCTIIKYBAaTH TMLIOTaXXHO-HABIraIliiiHI CHUCTEMH Ta CHCTEMH
aBTOMaTHUYHOI'O KEPYBaHHS JIITAIbHUX araparis.

®K7. 3matHICTh BUKOPHUCTOBYBATH II€PEJIOBI TEXHOJIOTIi TpH JOCITIKEHHI 1
MPOEKTYBaHHI CHUCTEM KEpyBaHHs JITAJIbHUX arapaTiB, po3poOill amapaTHUX Ta
MIPOTPaMHO-aJTOPUTMIYHMX 3aCc00iB MiABHUIINECHHS TOYHOCTI, HaIIMHOCTI, >KUBYYOCTI,
pecypciB QYHKITIOHYBAaHHS CUCTEM aBIOHIKH.

®KS. 3natHicTh puiiMaTH €hEKTUBHI PIICHHS B aBIOHIII.

®K9. Posp’s3yBatu CKJIamHI 3amadi 1 MpoOJEeMU aBIOHIKM B IIHPOKUX Ta
MYJIBTUIUCIUATIIIHAPDHUX KOHTEKCTaX, y HOBUX a00 HE3HAWOMHUX CEpeJIOBHINAX 3a
HAsSIBHOCTI HEMOBHOT 200 00MekeHO1 iHpopMaIlii 3 ypaxyBaHHSIM aCIIEKTIB COIIaIbHOT
Ta €TUYHOI BIIMOBIJATBHOCTI.

®K11. 3maTHICTh POEKTYBATH CTPYKTYPY, BUSHAYATH CKJIAJ MPUIIAIIB Ta MPUCTPOIB
ABTOHOMHHX HaBIraliifHUX CHUCTEM JITAThbHUX amapariB, GopMyBaTH MaTeMaTUIHUI
onuc iX (YHKIIOHYBaHHS, aJIrOPUTMU OOpOOKHM iHQOpMAIllli Ta CTBOPIOBATH iX
MpOrpaMHy peaii3allilo.

@®K12. 3patHIiCTh 3aCTOCOBYBaTHM MPUHIMIM NOOYAOBM aJaNTUBHUX CHUCTEM
yOpaBJIiHHS B 3aJladyaX MPOCKTYBAHHS CHCTEM aBIOHIKH, (DOpMYyBaTH MaTEeMaTHUYHUM



OMHC, 3AIMCHIOBAaTH PO3pPOOKY aNTOPUTMIYHOTO 1 MPOrPAMHOTO 3a0e3neUeHHSs
aJanTUBHUX CUCTEM, JIOCIIJKYBAaTH €()EKTUBHICTh METO/AIB Ta aJITOPUTMIB aJanTauii,
iX mMporpaMHOi peaizari.

OuikyBaHi pe3yJIbTATH HABYAHHSA:

[1PH]1. BinmykoByBaTu HEOOX1/1H1 JaH1 B HAYKOBO-TEXHIUHIH JiTepaTypi, 6a3zax JaHUX
Ta IHIIUX JDKEepesax, aHali3yBaTH HAyKOBO-TEXHIUHY JITEPaTypy y BITUM3HSHHUX Ta
3aKOpPJOHHUX JDKepenax [Jjs BHU3HAUEHHS CTaHy Ta IIOMIYKYy CY4YacHHX Ta
MEPCHEKTUBHUX PO3POOOK y MpodeciiHii AISTBHOCTI.

[TPH2. BinpHO cHiIKyBaTHCS AEPKABHOIO Ta iHO36MHOIO MOBaMHU YCHO 1 MUCHMOBO JJIsI
00roBopeHHs MpoQeciiHuX MpodsIeM 1 pe3ysbTaTiB ASUIBHOCTI Y cdepl aBIOHIKU Ta
IIUPOKOTO KOJIa I1H)KEHEPHWX TMHTaHb, MPE3EHTAllil pe3yJbTaTiB MOCHIHPKCHb Ta
IHHOBAIIIHUX TIPOEKTIB.

[TPHS. IIpoexTyBaTu 1 MOCHIIXyBaTH HaBIrauiiHi Opuiagy JITAJIbHUX anaparis,
CUCTEMHU HaBiraiii Ta opi€HTaIlii JiTAIbHUX anaparTiB, y TOMY YUCJI1 3 BUKOPUCTAHHIM
CHCTEM aBTOMAaTHU30BAHOTO MTPOEKTYBaHHS.

[TPH6. AnanizyBaT Ta CHHTE3yBaTH U(POBI CHCTEMHU aBTOMAaTUIHOT'O KEPyBaHHSI.
[TPH10. bBynyBaTtu Ta mocmimkyBatu ¢i3udHi, MATEMaTHYHI Ta KOMIT IOTEPHI MO
CHUCTeM aBiOHIKM Ta iHPOpPMAIIHHUX CHUCTEM JITATHHUX amnapaTiB i HA3eMHHUX
KOMIUIEKCIB 3 BUKOPUCTaHHSIM BIJNOBIAHUX METOAIB Ta CIHEIiali30BaHOTO
IPOrpaMHOro 3a0e3MneyeHHsl.

I[TPH11. Po3p’si3yBaTu OaratokpuTepialibHI 3a7adi MPUUHATTSA PIMIEHh B yMOBaXx
HEMOBHOI / HEeAOoCTaTHBOI 1H(oOpMaIli Ta CynepewIMBUX BHMOT, aHaII3yBaTH
aJbTEpPHATUBH, OYyBaTU MIPOTHO3HU, OI[IHIOBATH PU3UKH, B TOMY YHCIII MPU PpO3PpOOIT
Ta BIPOBAPKCHHI TEXHOJIOTI BHUTOTOBJICHHS, BHUIPOOYBaHHSIX Ta cepTudikaii
CUCTEM aBIOHIKH.

ITPH12. TIIpoexkTyBatu CTPYKTYypy, BHU3HAYaTH XapaKTCPUCTHKWA TPUIAIIB Ta
IPUCTPOiB y CKJIaJi aBTOHOMHHMX HAaBITaIIMHUX CHUCTEM JITAJBbHUX araparis,
dbopMyBaTH MaTeMAaTHYHHH OMHC iX (YHKIIIOHYBaHHS, PO3pOOJISATH Ta aHANI3yBaTH
aNropuTMHU 00pOOKH HaBiraiiiHoi iHdopMalii Ta iX mporpaMHy peasizailito-

[TPH13. 3actocoByBaTH NPUHIMNN MOOYIOBM aJalNTUBHUX CHUCTEM YIPABIIHHSA 1
MeToau o0poOku iH(popmalii B 3aJadyax aHadily 1 CHHTE3Y CHCTEM aBIOHIKH,
GopmyBaTH MaTeMaTUYHH OINHC,  CTBOPIOBATH aJIrOPUTMIYHE 1 MPOrpaMHE
3a0e3neyeH sl aJalTUBHUX CUCTEM YIPaBIIiHHS JITAJbHUX araparis

IIpepexBizuTn: Buma wMarematuka. ®izmka. OcHoBu Hapiramii. Teopis
aBTOMATHUYHOTO ympaBiiHHA. CHCTeMH yNpaBIIiHHS JITATPHUME amapatamu. OCHOBU
moOyI0BH aBTOHOMHHUX HaBiramiHux cucteM. (Bimmorigao mo OIIIl migroroBkm
OakanaBpa 3a cnermianbHICTIO 173 «ABioHIKaY).

Kopexksizutu: CydacHi MeTou MOOYJOBU 1 MOJIETIFOBAHHS CUCTEM YIPABIIHHS.

IocTpekBizuTu: BunpoObyBanus Ta ceptudikaiist cucteMm apioHikd. [IpoexTyBaHHs
aBroHOMHUX HaBiramiiHux cucreM (KII). KBanidikamniitna podoTa marictpa.



3. 3micT HABYAJIBHOI JUCIHHUILIIHHA

Monyas 1.

3micToBuii Moayab 1. 3aBAaHHs 1HEPLIAIbHOT HABIrallii.

Tema 1. ®opmarizaliisi 3aBJjaHb 1HEPIIHOT HaBIraIlii Ta BU3HAYEHHS OpIE€HTAIII].
dopmMa 3aHATh: JIEKIIisl, caMoCTiiiHa poOoTa.

OO0csr ayAuTOPHOTO HaBaHTAXEHHS — 2 TOI.

OO60B’s13K0BE 001aHAHHS — KOMIT FOTEP.

Crucna anoTtauis. Pe3ynpTaTé po3poOOK IHEpIialbHUX HAaBITalliiHUX cUCTeM (3a
MaTepiajlaMy 3aKOpJIOHHOI JIiTeparypu). @opMaiizallis 3aBJaHb 1HEPIIIIHOT HaBITaIlii.
dopmanizailis 3aBAaHHs BU3HaueHHs opieHTauii. KyToBi mapamerpu. MarpuuHi
napameTpu. BekTopH1 napameTpu.

OO6csr camocTiiiHOT po6oTH 3700yBayiB — 4 roj.

Bunu poOir, mo HajexaTh 10 CaMOCTIMHOT poOoTH 3/100yBaya — OMPAIFOBAHHS
MaTepialy JIeKI[ii, GOpMyBaHHS MUTAHb JI0 BUKJIAJaya.

Tema 2. MeTonu 1HTErpyBaHHS KiIHEMAaTUYHUX Ta HaBiraniiuux piBHsHbp BIHC.
dopma 3aHATh: JIEKIIis, JJa0OpaTOPHI 3aHATTS, CaMOCTIiiHA poOoTa.

OO0csT ayAuTOPHOTO HABAaHTAXKCHHS — 6 TO/I.

Tema nabopaTOpHUX 3aHATH: MaTEeMaTHYHI MOJIEJI Ta METOAM JOCIIIKCHHS CUCTEM
aBTOHOMHOI Opi€eHTaIlli Ta HaBiraiii. pillieHHs piIBHSHD 1 CHCTEM PIBHSHbB; O0YUCIICHHS
1HTErpaIiB 1 pilieHHs TudepeHIliaTbHUX PIBHSIHB, III0 OMUCYIOTh KaHaj opieHTallii JIA,
KaHaJ HaBirafi.

OO060B’s13K0Be 001aHAHHS — KOMIT FOTEP.

Crucna anotaitigs. OcoONMBOCTI 3MIHCHEHHS YHCEIBHOTO I1HTETPYBAaHHS PIBHSHB
opieHTamii. MeTon iHTerpyBaHHA KiHEMAaTHUYHHMX PIBHSAHb. MeETOoJ IHTErpyBaHHS
HaBiraiiHux piBHsAHb. OyHKIIoHANBHI cxemu BIHC. @opMansHuii onuc anroputmy
BIHC. Xapakrepuctuka oco0MMBOCTel peaizallii HaBiramiiaux odunciaenb y BIHC.
AJTOpUTMH PO3B’A3yBaHHS cUCTeM AU epeHITiaIbHUX PiBHSIHBL. PO3B’13yBaHHA 3a/1a4i
opieHrarii. Anroputmu metony Ilikapa s piBHsiHHS [Tyaccona. AnroputMmu meTona
[Tikapa ansa piBHSHHS y KBaTepHIOHaX. Po3poOka anroputMmy nepeadadae BUKOHAHHS
HACTYMHHUX POOIT: BUOIp 1 OOTPYHTYBaHHS MOJIEITIOBAIBLHOT CXEMU aJITOPUTMY; BUOID
YHCEIIbHUX METO/IIB PO3B’A3yBaHHs CUCTEM JU(EPEHIIIATBHIX PIBHSHD, 0 BXOISAThH B
ANTOPUTM; PO3POOKY 1 HANATOKEHHSI IIPOTpaMm, IO Peali3yI0Th OOpaHUil alTOPHUTM;
MOJICIIIOBAaHHSl QJITOPUTMY 3 METOI0 BU3HAUEHHS WOTO TOYHICHUX XapaKTEPUCTHK,
ONTUMI3aIlii MapaMeTPiB aITOPUTMY.

OO6csr camocriiiHOi podoTr 3100yBadiB — 10 rog.

Bumm poOir, mo HajgexkaTh 10 CaMOCTIMHOI poOoTH 3100yBada — ONpAIFOBAHHS
Matepiary JeKIii, GOpMyBaHHS MUTAHb 10 BUKIIAgada.

Tema 3. Anroputmu Kopekiiii Bektopa crany bIHC.
dopma 3aHATh: JIEKIi, caMOCTiiiHa poOoTa.

OOcsr ayIUTOPHOTO HABaHTAXKECHHS — 4 TOJ.
O060B’s13K0Be 001 THAHHS — KOMIT FOTEP.



Crucna anorauis. Kopeknis BeprukanbHoro kanany BIHC, 3acrocyBanHs (uibTpa
Kanmana. Kopekuis kBatepHiony opientanii bIHC. Kopexuis BIHC 3a curnamom
HynboBOi  mBHAKocTi. Cxema kopekuii BIHC mmsixom  gemngipyBaHHS
[IynepoBChKUX KOJUBAHb MOXUOOK HaBITaIlii.

OO6csr camocTiiiHOT poboTH 3100yBaviB — 6 roI.

Bunu poOit, mo HamexaTh OO CaMOCTIMHOI poOoTu 3700yBaya — OIpPAIIOBAHHS
Marepiany Jekuii, GopMyBaHHS NUTaHb 10 BUKJIa1aya.

MonybHU KOHTPOJIb.

dopma 3aHATH: HAMMCAHHSA MOAYJIBHOI pOOOTH B ayAMTOpIi (3a pIIEHHSM JIEKTOpa
JIOMYCKA€ThCA MPOBEACHHS y TUCTAaHIIAHINA QopMi).

OO6csr ayAuTOPHOrO HAaBaHTAXEHHS — 32 HEOOXIIHICTIO.

OO060B’s3K0B1 MPEIMETH Ta 3aCOO0U — BIJICYTHI.

OO6car camocTiitHoi pobotu 31m00yBauiB — 4 rox. [linrotroBka 10 MOIYJIBHOTO
KOHTPOJIIO.

Monyas 2.

3MmicToBuii Mmoayab 1. 3aBnanHs noyatkoBoi BuctaBku BIHC.

Tema 4. IlouatkoBa BuctaBska bIHC.

dopma 3aHATh: JIEKIIisS, caMOCTiiiHa poboTa.

OO0csr ayIUTOPHOTO HABAaHTAXKEHHS — 4 TOJI.

OO60B’s13K0Be 00IaHAHHS — KOMIT FOTEP.

Crucina anoTartis. 3aranbsHi Bigomocti. [loganHs BUMiprOBaHb JAaTYHKIB Ta TOCTAHOBKA
3a/1a4l BUCTaBKU. BupimeHHs 3aBaaHb TOPU30HTYBAaHHS Ta TIPOKOMITACYBaHHS JIJIs
BIHC na Hepyxomiii mifcTaBi. AJTOpPUTM TOPHU3OHTYBAaHHS.  AJITOPUTM
ripoKOMIIaCyBaHHS.

OO6csr camocTiiiHOT poboTH 3100yBaviB — 4 TOI.

Bumu poOir, mo HajgexaTh 10 CaMOCTIMHOI poOoTH 3100yBada — OMpAIFOBAHHS
Marepiany JIeKIii, GopMyBaHHS UTaHb JI0 BUKJIaJa4a.

Tema 5. Moneni TOMHIIOK T1pOKOMITaCYBaHHS.

dopma 3aHITh: JIEKIIis, JTa0OpaTOPHI 3aHATTS, CAMOCTIiTHa poboTa.

OO0csr ayTuTOPHOTO HaBaHTaXXEHHS — 6 TOJI.

Tema mabopaTopHUX 3aHATH: MaTeMAaTHIHI MOJIEII Ta METOIM JOCIIPKCHHS ITOXHOOK
CUCTEM T1pOKOMIIACyBaHHS.

O06o0B’s13k0Be 00J1aTHAHHS — KOMIT FOTEP.

Crucita aHoraris. 3arajibHi BiIoMOCTi. BIUIMB crucTeMaTHYHOT Ta ITyMOBOI CKJIAIOBOT
MOMWJIKH TIPOCKOMIB Ha OIHKY Kypcy. JlilicHa moxuOka TipoOKOMIacyBaHHS.
['apanToBaHa OIIHKA TOYHOCTI TipOKOMMACyBaHHS. BIUIMB MOMMIIOK KBaHTyBaHHS
iHbOpMaIlii TIpOCKOITIB Ha OLIHKY Kypcy. PiBHSHHS MOX1MOOK opieHTaIlii, 00yMOBIIeH1
MOXUOKaMHM BHUMIPIOBaHHA KYTOBOi IIBUJKOCTI. [IoXHMOKM anroputmiB BHU3HAYEHHS
opieHTaIlii.

OOGcsr caMmocTiiftHOT poO0TH 37100yBaviB — 4 TO/I.



Bunu poOitr, mo HajexaTh 10 CaMOCTIMHOT poOoTH 3100yBaya — OMpAIFOBAHHS
Marepiany Jekuii, (GopMyBaHHs NUTaHb 10 BUKJIagaya.

Tema 6. CiocoOu miABUILEHHSI TOYHOCTI FPOKOMITaCYBaHHS.

dopmMa 3aHATh: JIEKIIisl, caMoCTiiiHa poOoTa.

OO6csr ayAuTOpHOrO HAaBaHTaKEHHS — 2 TO/I.

OO60B’s13K0BE 001aHAHHS — KOMIT FOTEP.

Crucna anoranis. Ouinka apeidy O1YHUX TIPOCKOIIB Y MPOIECi FIPOKOMITACYBAHHS;
METOJI MOJBIMHOIO T1POKOMIACYBaHHS; JWHAMIYHUNA TIPOKOMIAC; BIUIUB PEXKUMY
"BucraBka" Ha TOYHICTH TIpOKOMMacy; 3arajbHa cxema pexumy "BucrtaBka" nHa
PYXOMOMY MiACTaBl 3 BHUKOPUCTAaHHSM CYNMYTHUKOBOI 1HGopmarii. Cxema
KOMIUIEKCYBaHHS JaHUX 1HEPLIaJbHOI 1 CYMMyTHUKOBOI 1H(opMallii.

OO6csr camocTiiiHOT pob0oTH 3100yBaviB — 4 TOI.

Bunu poOir, mo HajexaTh 10 CaMOCTIMHOT poboTH 3100yBada — OMpAIFOBAHHS
MaTepiay JIeKI[id, GOpMyBaHHS MUTAHb JI0 BUKJIAJaya.

MonybHU KOHTPOJIb.

dopma 3aHATH: HAIMCAHHS MOAYJIBHOI POOOTH B ayaHMTOpii (32 pIIEHHSM JIEKTOpa
JOTTYCKAETHCS MPOBEICHHS Y TUCTAHIIINHINA Gopmi).

OO0csr ayIUTOPHOTO HaBaHTAXXEHHSI — 32 HEOOXI1THICTIO.

OO060B’s3K0BI1 MPEIMETH Ta 3aCO0M — BIJCYTHI.

OO6car camocTiitHoi pobotn 3m00yBaviB — 2 rtoa. [linrotroBka 10 MOIYJIBHOTO
KOHTPOJTIO.

Monyas 3.

3micToBuii MmoxyJsb 1. [Tomunku iHepiianbHOT HaBIralii.

Tema 7. Jlineapu3oBaHa MOJI€JIb IOMUJIOK 3arajbHOTO BUIY.

dopma 3aHATh: JICKIis, JaOOpaTOPHi 3aHATTS, CAaMOCTIitHa poOoTa.

OO0csr ayIUTOPHOTO HaBaHTAXXEHHS — 6 TOI.

Tema maGopaTOpHHX 3aHATH: JOCTIIKCHHS MOMHJIOK KOMILIEKCHOI i1HEpIialibHOi-
CYITyTHHKOBO{1 HaBITaI[IiHOT CHCTEMH.

OO60B’s13K0Be 00IaTHAHHS — KOMIT FOTEP.

Crucna anotartisi. KoHcTpyKTOpChKa MO/IENIb TOMUJIOK 1HEpIiabHO1 HaBiraiii. [Ipsmu
3a/1a9l TMHAMIKH, 3BOPOTHI 3adadi auHaMiku. JliHeapu3oBaHa MOJEIh ITOMHUJIOK
3arajgpbHOTO BUAY. IMiTarliiine i HanmiBHATYPHE MOJICTIOBAHHS TIOMUJIOK.

OO6csr camocTiiiHOT podoTH 3100yBadiB — 8 ro.

Bumm poOir, mo HajgexkaTh 10 CaMOCTIMHOI poOoTH 3100yBada — ONpAIFOBAHHS
Matepiary JeKIii, GoOpMyBaHHS MUTAHb 10 BUKIIAgada.

Tema 8. Monenb NOMUIIOK JIJISl CUCTEMH 13 «I1aT(HOPMOIO, BUIBHOIO B a3UMYTI».
dopma 3aHSTh: JIEKIis, JaDOpaTOPHi 3aHATTS, CaMOCTIitHa poOoTa.
OOcsr ayIUTOPHOTO HAaBaHTAXKEHHS — 6 TOJ.



Tema nmabopaTopHUX 3aHATH: MAaTEMAaTHUYHI MOJEIl Ta METOJU JOCHIIKEHHS CUCTEM
aBTOHOMHOI Opi€HTallli Ta HaBirauii 3 HEOPTOrOHAJBHUM PO3TAIIYBAHHIM YYTIUBHUX
€JIEMEHTIB.

OO60B’s13K0Be 001aHAHHS — KOMIT FOTEP.

Crucna anortamis. Pyx 13 MOCTIHHUM KypcoMm, IO 30Ira€Tbcsi 3 IMOYATKOBHM.
[IpsmomniHiiiHMIT ~ pyX  micast  KypcoBOro  MOBOpoTy. BmumB — mapamerpis
HEOPTOrOHAJIBLHOCTI T1POCKOTIB Ha MOMUJIKY 1HEPIIiHOT cucTeMu HaBiraiii. [loxubku
yepe3 BIAXUIEHHS 0CE YyTJIMBOCTI Bijl pO3PaXyHKOBHUX MOJIOKEHb.

OO6csr camocTiiiHOT pob0oTH 3100yBaviB — 6 roI.

Bunu poOir, mo HajexaTh 10 CaMOCTIMHOT poOoTH 3/100yBaya — OMPAIFOBAHHS
MaTepialy JIeKI[1i, GOpMyBaHHS MUTAHb JI0 BUKJIAJaya.

Tema 9. Pekomennaiii mo10 BUOOpy natyukiB, BUXoas4u 3 Bumor 10 bIHC

dopma 3aHTh: JIEKIIis, caMOoCTiiiHa poOoTa.

OO0csr ayIUTOPHOTO HABAaHTAXEHHS — 2 TOJI.

OO60B’s13K0Be 001aJHAHHS — KOMIT FOTEP.

Crucna aHoralis. Bumoru 10 1aT4mKiB, BUXOISYH 3 HEOOX1THOI TOYHOCT1 BUCTABKHU;
BUXOJISTYM 3 HEOOX1AHOI TOYHOCT1 HaBIraii.

OO6csr camocTiiiHOT poboTH 3100yBaviB — 4 TOI.

Bunu poOir, mo HajexkaTh 10 CaMOCTIMHOT poOOTH 3100yBaua — OMpAIFOBAHHS
Marepiany JIeKIii, GopMyBaHHS MUTaHb JI0 BUKJIaJaya.

MonybHU KOHTPOJIb.

dopma 3aHATH: HAMHMCAHHSA MOJYJBHOI poOOTH B ayauTOpii (3a PIIIEHHSM JIEKTOpa
JTOTTYCKA€ETHCS MPOBEICHHS Y TUCTAHIIINHINA (opmi).

OO0csr ayTUTOPHOTO HaBaHTAXXEHHSI — 32 HEOOX1THICTIO.

OO060B’s3K0BI1 MPEIMETH Ta 3aCO0M — BIJCYTHI.

OO6car camocTiitHOi pobotn 3m00yBadiB — 2 rox. [limroroBka 10 MOIYJIBHOTO
KOHTPOJTIO.

Monyas 4.

3micToBHit Moayab 1. MeToan ekcriepuMeHTaIbHUX JOCTIKEHb CUCTEM aBTOHOMHO1
gasiramii JIA.

Tema 10. MeTonu excriepuMEHTATBHUX JOCIIHKEHb CKJIAJIOBUX €JIEMEHTIB CHCTEM
aBTOHOMHOI HaBiraiii JIA sza EOM.

dopma 3aHITh: JIEKIIis, JJa0OpaTOPHI 3aHATTS, CAMOCTIiHA poboTa.

OOcsr ayTUTOPHOTO HABAaHTAXKEHHA — & TOJ.

Tema maGopaTopHHUX 3aHATH: MOJACIIOBAHHS Ta PIlICHHS AU(GEpPEHITIATBHIX, JTIHIHHIX
1 HeMHIMHUX CUCTEM PIBHSHB; JOCTIKEHHS TTOMIJIOK Oe31IaTdhOpMHOT iHEepITiaTbHOT
HaBITramiifHO1 CHCTeMH; CTBOPSHHS M JOCIIIKEHHS MOJeai 00’ €KTa YIpaBIIiHHS, 10
BUIIPOOOBYETHCS; MoaentoBanHs i nocmimkernus bBIHC 13 T1/0 1 [TI/]-perynastopamu.
O060B’s13K0Be 001 THAHHS — KOMIT FOTEP.

Ctucna  aHOTarlisi: 3aCTOCYBaHHS  MPOTpaMHUX  TAKETIB IS MOJEIBHUX
ekcnepuMmeHTanbHuX npociaipkeHb BIHC Ta iHepiianbHO-CYymyTHUKOBUX CHCTEM



Hapiranii Ha EOM. Ilporpama MojentoBaHHs MpOLIECY HAKOMUYEHHS MOXUOOK
PO3pOOJIEHUX aNTOPUTMIB Ma€ MICTUTU B ceOe€ IMITallil0 KyTOBOTO PyXy OCHOBHU 3
pO3paxyHKaMu HOro napameTpiB Opl€HTalll y JUCKPETHI MOMEHTHU Yacy; 31HCHEHHS
PO3paxyHKIB Ha KOXXHOMY KpOIll BUMIPIOBAHHS 3a PO3pPOOJEHUMH alroOpUTMamMu 1
OOYHUCIIEHHS TMOXMOOK aJrOPUTMIB HUIAXOM BiJHIMAHHS "TOYHUX" 3HAYEHb
BIIMOBIIHUX MapaMeTpiB OpI€HTAIlli BiJl THUX, IO OJEpkKaHI IMUISIXOM 3aCTOCYBaHHS
aJTOPUTMIB.

OO6csr camocTiiiHOi poboTu 3100yBaviB — 12 rog.

Bunu poOir, mo HajexaTh 10 CaMOCTIMHOT poOoTH 3100yBaya — OMpAIFOBAHHS
MaTepialy JIeKI1H, MIAroToOBKa 10 J1a00paTOpHUX 3aHATh, (POPMyBaHHS NUTaHb 0
BUKJIaJaya.

Tema 11. KomIuiekcH1 iHepIialbHO-CYTyTHUKOBI HaBIraliiHi CUCTEMHU

dopma 3aHATh: JIEKIIis, JJa0OpaTOpHI1 3aHATTS, CAMOCTIiHa poOoTa.

OO6csr ayautopHoro HaBaHTaxeHHs — 10 rog.

Tema maGopaTOpHHX 3aHATH: PO3pOOKAa MaTEeMaTHYHUX MOJIEIECH JJTOCITIHKEHHS
KOMIUIEKCHUX CHCTEM aBTOHOMHOT HaBirarfii.

Tema nmaGopaTopHUX 3aHATH: MOJENIOBAHHS Ta pilIeHHS AU epeHIlaTbHIX, TIHIHHUX
1 HEJIHIMHUX CHUCTEM pPIBHSIHB, IO OMHUCYIOTh POOOTY KOMIUIEKCHUX I1HEpIIiabHO-
CYIyTHHUKOBHMX HaBIramiiHUX CHUCTEM; CTBOPEHHSI W IOCIIKCHHS Mojel 00’€eKTa
yIPaBIiHHSA, 110 BUIPOOOBYETHCS.

Crucna aHoTaIlisl: KOMITIOTEpHA peanti3alii MOJEIbHUX eKCIePUMEHTATIbHUX
JOCIIIJDKEHh KOMIUIEKCHMX 1HEPIIaJbHO-CYyTHUKOBUX HaBIramifHUX CHCTEM Ha
EOM.

OO6csr camocTiiiHOT poboTu 3100yBaviB — 13 ro.

Bumu poOir, mo HajgexaTh 10 CaMOCTIHHOI poOoTH 3100yBaya — OMpAIFOBAHHS
Marepiany JIeKIii, GopMyBaHHS MUTaHb JI0 BUKJIaJa4a.

MonybHU KOHTPOJIb.

dopma 3aHATH: JEMOHCTpaIliss MOJENCH B ayauTopii 1 OIlIHKA IIJIEH Ta 3aBJaHb
JOCTI/DKCHHST pO3pOOJIEHUX MoOJeiel (3a pIlIeHHAM JIEKTOpa JIOMyCKAEThCS
MIPOBEJICHHA Y AUCTAHIIINHIN dopmi).

OO0csT ayauTOpHOTO HABAHTAXKEHHS — 32 HEOOX1THICTIO.

OO00B’SI3KOB1 MPEAMETH Ta 3aCO0U — BIJICYTHI.

OO6csr camocTiitHOi pobotu 3700yBaviB — 2 rtofa. IligroroBka A0 MOIYIBHOTO
KOHTPOIJTIO.

4. InauBiayaabHi 3aBIaHHS

[HMBITyaTbHI 3aBAaHHS HE TIepe10adeHi.



5. Meroau HaBYaHHA
CrnoBecHi: JeKuli, HaBYaJIbHA AUCKYCIs.
[IpaktuyHi: 1aboparopHi poOOTH Ta IHAUBIIYaIbHI KOHCYJIbTAIIII.
6. MeToau KOHTPOJIIO
[ToTOYHUI KOHTPOJIb - BIAMOBITHO /10 3MICTOBHX MOJIYJIIB 1 TEM Y BUIJISIA1 MUCHbMOBOIO
ONMUTYBAaHHS, YCHOTO OMMUTYBAHHS; TECTYBAHHS.
[TincymkoBuit (CeMecTpOBUiT) KOHTPOJIb — Y BUTJISZI TUCBMOBOTO iCIIUTY.
7. Kpurepii oniHIOBaHHS Ta po3noAia 0ajiB, AKi OTPUMYIOTH 3100yBayi

7.1. Po3noain 6aiiB, sIKi OTPUMYIOTh 3100yBauil (KUIbKICHI KpUTEPIi OIL[IHIOBAHHS)

CkJazoBi HaBUAIbHOL banu 3a oHe 3aHATTS Kinbkicts 3an1h | CyMapHa KUIBKICTh
poboTu (3aBmaHH:N) (3aB/aHp) OasiB
3micToBHUIT MOayJIb 1
BuxonanHs 1 3axuct 0...10 2 0...20
J1a00paTOPHUX POOIT
MoaynpHUN KOHTPOJIb 0...5 1 0...5
3micToBHMIT MOAYJIb 2
BuxonanHs 1 3axuct 0...10 2 0...20
J1a00paTOPHUX POOIT
MoayapHUN KOHTPOJIb 0...5 1 0...5
3MicTOBHMIT MOYJIb 3
BukonanHs 1 3axuct 0...10 2 0...20
J1a00paTOpPHUX POOIT
MoayiabHUN KOHTPOJIb 0...5 1 0...5
3micToBHUMIT MOaYJIb 4
BukonaHHs 1 3aXucT 0...10 2 0...20
J1a00paTOpPHUX POOIT
MoayabHUN KOHTPOJIb 0...5 1 0...5
Ycworo 3a cemectp 7 0...100

CemecTpoBuii KOHTPOJIb (ICTIMT) TMPOBOAUTHECS Yy pa3i BiAMOBH 3100yBava Bij OaiiB
MMOTOYHOTO TECTYBaHHS i 32 HASBHOCTI JOMYCKY 10 icnuTy/3amiky. [1ix gac ckiramanus
CEMECTPOBOTO ICIIUTY 37100yBay Ma€ MOKJIUBICTh OTpuMatu Makcumym 100 Gamis.
biner ans icnuty ckiamaeTbes 3 OJHOTO TeopeTudHoro nutanHs (30 6aiiB), OMHOTO
npaktugHoro nutanHs (30 6aitiB) Ta 0JTHOTO TA0OPATOPHOTO 3aBAAHHS, SIKE HEOOX1THO
BHKOHATH Ha komI1 toTepi (40 OamiB).



7.2. SIkicH1 KpUTepii OLIHIOBAHHS

HeoOxignuii oOcAr 3HaHb A1 OTPUMAHHSA MO3UTUBHOI OLIHKHU: TJIMOOKI 3HAHHSA
MPUHIUITIB POOOTH ABTOHOMHMX HaBITaIl[IMHUX CHUCTEM, BKJIIOYAIOYM 1HEPIIINHI,
CYIyTHHMKOBI, Pajio- Ta ONTUYHI CUCTEMHU HaBiraiiii, Teopis Ta METOJU 3JIUTTS JTaHUX
BiJl PI3HOPITHUX JIKEpEs, BKIIOUa4 (UIbTpallito, METOJIU Ha OCHOBI 0aifl€CIBCHKUX
¢ubTpiB Ta QuibTpa KanmaHa, NpUHIMNKM NPOEKTYBAaHHS CHUCTEM 3 BUKOPUCTAHHSIM
CEHCOpiB (akcenepoMeTpiB, TipOCKOIiB, MarHitomerpiB Ta GPS) s cTBOpeHHs
riOpuaHUX HaABIraliMHUX CHCTEM, aJTOPUTMH Ta METOAM KOPEKUIi MOXHOOK
THEPIIMHUX CHUCTEM, METOIU TMIABUIIEHHS TOYHOCTI 3a JOMOMOTOI0 JI0JaTKOBHX
CEHCOpIB Ta KOPEKIii CUTHAJIIB, CTPYKTYPH Ta OCOOJIMBOCTI CY4aCHUX CYMYyTHUKOBUX
cuctemM Hapiramii (GNSS), BkiIOyaroum MeTOAM iX IHTErpaiii 3 I1HEpUIMHUMU
CUCTEMaMH JUIsl OTPUMAaHHS TOYHUX Ta CTIMKUX pIllleHb, CMOCOOM MOJIETIOBAHHS
ABTOHOMHHUX HaBITAllIMHUX CUCTEM 13 BUKOPUCTAHHSM CIICIIaJII30BaHUX MTPOTPaAMHUX
3aco0iB, Cy4acHI MIXOAH J0 MPOEKTYBAHHS aJJalITUBHUX Ta IHTEJIICKTyaAIbHUX CUCTEM
HaBirailii, BKJII04ar04i BUKOPUCTAHHS MAITMHHOT'O HAaBYaHHS Ta METO/I1B ONTUMI3allii.

HeoOxiguuit o0Ocsr ymiHb MJIS OTPUMaHHS MO3UTUBHOI OI[IHKU: MPOEKTYBaHHS
KOMILUIEKCHUX aBTOHOMHHUX HAaBITaIllIMHUX CHCTEM 13 3aCTOCYBAHHSM IHEPLIMHUX Ta
CYMyTHUKOBHX JJaHUX, PO3POOKA allTOPUTMIB 3JIUTTA JAHUX Ta KOPEKI[iT TOMWIOK JJIs
MiABUIICHHS TOYHOCTI Ta CTIMKOCTI HAaBIraliiHUX pIilIeHb, MOJICITIOBAHHS Ta
CUMYJISLSE pOoOOTH HaBITalIMHUX CHUCTEM Y CKJIAIHUX YMOBaX 3 BUKOPHCTAHHSIM
CydacHHMX MpOrpaMHUX 3aco0iB, peamizailisa ¢GuibTpiB KamMana Ta 1HITUX METOMIB IS
iHTerparii nanux Bin pizHuUx ceHcopiB (GPS, IMU) 3 MeToro miHIMi3allli MOMHIIOK,
ONTHMI3aIlisl CUCTEM HaBirairii i3 3aCTOCyBaHHSIM METO/1IB MAIIMHHOTO HaBYaHHS a0o
aJanTUBHOTO YMPABIIHHS JIS TOKPAIICHHS XapaKTepUCTUK CUCTEMH B YMOBax
HABKOJIMIITHHOTO CEPEIOBHUINA, IO 3MIHIOETHCS, OLIHKA XapaKTEPUCTHUK aBTOHOMHOT
HaBIramiiHOiT CHCTEMH, TIPOBEIACHHS TECTyBaHHA Ta Bepudikamii y pi3HHX
CUMYJSILIMHUX Ta TMOJHOBHUX YMOBAaX, 3aCTOCYBaHHS CYYaCHHUX IHCTPYMEHTIB Ta
IPOTOKOJIIB JUIA I1HTErpaiii aBTOHOMHHMX HaBIiraliiHUX CHCTEM Yy peajbHY
POOOTOTEXHIYHY UM TPAHCTIOPTHY MIaTHOPMY.

7.3 Kputepii oriHoBaHHS poOOTH 3100yBaya MPOTATOM CEMECTPY

3anoBijibHO (60-74). Matu 6a30Bi 3HaHHS Ta MiHIMaJIbHI HAaBUYKH, HEOOXIIHI Il IPOCKTYBAHHSI
aBTOHOMHHUX HaBiraumiiHux cucreM. BukoHyBaTtu Bci poOOTH 3TiHO cuiialycy, ane i3 CyTTEBUMHU
MOMMJIKAMHM TIpU peaiizalii aaropuTMiB 4M MOJETIOBaHHI. 3HaHHSI OOMEXYIOTbCA 0a30BUMHU
METOJaMM, TaKUMH $K HpPOCTI IrOPUTMH 3JMTTS JaHUX Ta KOPUTYBaHHS CHUTHAJIB, IPOTE
JIOMYCKAEThCA 3a3HaBaTU TPYIHOLI NMPH 3aCTOCYBaHHI LUX METOMIB JJs CKJIAAHHUX 3aB/aHb.
PesynpTaTi MOAENIOBaHHS 4YacTO MICTATh HMOMMWJIKHM. 3MEHIIEHHs OalliB MOJXKJIMBE 3a Cepilo3Hi
MIOMMJIKHU Y BIMOBIIAX HA TEOPETUYHI MUTaHHS, HEJIOCTATHE OIPALIIOBAHHS J1a0OPaTOPHUX 3aBJIaHb
Ta ca0ke BOJIOJIHHS IHCTPYMEHTAaMU JUTSl MOJICTIOBAaHHS Ta MPOEKTYBaHHS.

Joope (75-89). Matu xopo1li 3HaHHS OCHOBHHUX METO/IIB MPOEKTYBAHHS aBTOHOMHHUX HaBIraliitHUX
CHCTEM, aJjie JOMYyCKaTH OKpeMi MOMMJIKM HpH peanizalii JesKHUX alropuTMiB ab0 po3paxyHKIB.
BukonyBati Bci poOoTH 3rigHO cuiaalycy, J€MOHCTPYBATH BIIEBHEHE BOJIOAIHHS KIIIOUOBUMU
METOJaMM, TaKUMHU $K (QUIBTpallis JaHUX Ta KOPUTYBaHHS TOMMJIOK IHEPIIMHHUX CHCTEM.



BukoHyBaTH MOJIE/IIOBaHHS KOPEKTHO, IPOTE HEJOCTATHHO ONTUMI30BAHO. 3IaTHICT 3aCTOCOBYBATH
CydJacHi1 IHCTPYMEHTH JJisi NMPOSKTYBAaHHS CHCTEM, ajie 3a3HABaTH CKIAIHONIIB Yy pOOOTI 3 OUIBII
CKJIQIHUMU CIICHAPISIMU, IO MOTPEOYIOTh NETANBHOTO aHali3y. 3MEHIIeHHs OaniB MOXKIMBE 3a
HEMOBHI BIIMOBI/II HA TEOPETUYHI MUTAHHS, HEAOCTATHIO JICTANI3AIIIO PIllICHh a00 MOMUJIKH i1 9ac
MO/ICITIOBAHHS Ta aHATI3Y JTAaHHX.

Bigminno (90-100). [lemoHcTpyBaT TIMOOKI TEOPETHYHI 3HAHHS Ta BICBHEHE IPAKTHYHE
BOJIOJIIHHSI TIPUHIIMTIAMH TIPOSKTYBAHHS aBTOHOMHMX HaBIramiiHuX cucTeM. [I0BHICTIO BUKOHYBATH
BCi po0OTH 3rimHO cHiadycy Ha BHCOKOMY piBHI. BUIBHO 3aCTOCOBYBaTH METOJAW 3TUTTS JAHHX,
BKitoyaroun pinmeTp Kanmana, s iHTerpamii iHepmiiHUX Ta CYMyTHUKOBHUX CHUCTEM, a TaKOX
pPO3pOOIIATH Ta ONTUMI3YBaTH CKJIAJIHI QJITOPUTMH HaBIramii JUisl pealbHUX IOJAaTKiB. BrieBHEHO
MPAIIOBATH 3 IHCTPYMEHTaMH MOJICITIOBaHHS Ta IEMOHCTPYBATH 3/IaTHICTh 3aCTOCOBYBATH Al TUBHI
METOTU JUTS TIABUIIIEHHSI TOYHOCTI HaBirailii. Pe3ynbratel poOOTH BUPI3HSAIOTHCS BUCOKOIO TOUHICTIO,
a pimeHHs e(eKTUBHO ONTUMI30BaHI MiJ] peajibHl YMOBU. 3MEHIIIEHHs OalliB MOKJIMBE 3a HE3HAYH1
MMOMUJIKA Y pO3paxyHKax abo 3a BIAMOBIACH Ha J0JAaTKOBI MUTaHHS, AKI HE BIUTUBAIOTH Ha SAKICTh
BHKOHAHOI poOOTH.

IIIkana ouiHOBaHHA: 0aJbHA i TPaaMUiiHA

) OriHKa 3a TPAIUIIMHOO IIKAJIOI0
Cyma 6ainiB = PR -
Icniut, nudepeHniioBaHui 3aTiK 3aiik
90 - 100 Bigminno
75— 89 Jlobpe 3apaxoBaHO
60 - 74 3a10BUIBHO
0-59 He3anosinpHO He 3apaxoBano

8. IHojliTHKa HABYAJILHOIO KypPCY

BignpamtoBanHs TPOMyIIEHUX 3aHATh BinOyBa€ThCS BIATOBITHO 10 PO3KIANY
KOHCYJIbTAIlld, 3a TOMEepeaHIM IOTO/PKCHHSAM 3 BUKIagadyeM. [IWTaHHS, IO
CTOCYIOTBCS aKaJeMIuyHOi JOOPOYECHOCTI, pO3risaae BUKIaaad abo 3a MpoIeayporo,
BrU3Ha4eHOI0 y [lonokeHH1 Ipo akaaeMiuyHy T00pOYECHICTb.
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	Загальна інформація про викладача
	1. Опис навчальної дисципліни
	Форма навчання – денна.
	Семестр, в якому викладається дисципліна – 1.
	Дисципліна обов’язкова.
	Загальна кількість годин за навчальним планом – 135 годин / 4,5 кредити ЄКТС. 56 годин аудиторної та 79 самостійної роботи здобувачів.
	Види занять – лекції, лабораторні роботи.
	Вид контролю – поточний, модульний та семестровий контроль (іспит).
	Мова викладання – українська.
	2. Мета та завдання навчальної дисципліни
	Мета: підготовка фахівців здатних розв’язувати завдання дослідницько-інноваційної діяльності у сфері авіоніки із застосуванням новітніх методів експериментальних досліджень стосовно автономних систем навігації ЛА.
	Завдання: надбання теоретичних знань та практичних навичок застосування новітніх методів експериментальних досліджень стосовно автономних систем навігації ЛА з використанням сучасних комп’ютерних інструментальних засобів.
	Компетентності, які набуваються:
	ЗК1. Здатність до пошуку, оброблення та аналізу інформації з різних джерел.
	ЗК3. Здатність проведення досліджень на відповідному рівні.
	ЗК6. Здатність застосовувати знання у практичних ситуаціях.
	ФК3. Здатність застосовувати комп’ютерні технології проектування і моделювання динамічних процесів літальних апаратів і систем авіоніки.
	ФК6. Здатність досліджувати пілотажно-навігаційні системи та системи автоматичного керування літальних апаратів.
	ФК7. Здатність використовувати передові технології при дослідженні і проектуванні систем керування літальних апаратів, розробці апаратних та програмно-алгоритмічних засобів підвищення точності, надійності, живучості, ресурсів функціонування систем аві...
	ФК8. Здатність приймати ефективні рішення в авіоніці.
	ФК9. Розв’язувати складні задачі і проблеми авіоніки в широких та мультидисциплінарних контекстах, у нових або незнайомих середовищах за наявності неповної або обмеженої інформації з урахуванням аспектів соціальної та етичної відповідальності.
	ФК11. Здатність проектувати структуру, визначати склад приладів та пристроїв автономних навігаційних систем літальних апаратів, формувати математичний опис їх функціонування, алгоритми обробки інформації та створювати їх програмну  реалізацію.
	ФК12. Здатність застосовувати принципи побудови адаптивних систем управління в задачах проектування систем авіоніки, формувати математичний опис, здійснювати розробку алгоритмічного і програмного забезпечення адаптивних систем, досліджувати ефективніс...
	Очікувані результати навчання:
	ПРН1. Відшуковувати необхідні дані в науково-технічній літературі, базах даних та інших джерелах, аналізувати науково-технічну літературу у вітчизняних та закордонних джерелах для визначення стану та пошуку сучасних та перспективних розробок у професі...
	ПРН2. Вільно спілкуватися державною та іноземною мовами усно і письмово для обговорення професійних проблем і результатів діяльності у сфері авіоніки та широкого кола інженерних питань, презентації результатів досліджень та інноваційних проектів.
	ПРН5. Проектувати і досліджувати навігаційні прилади літальних апаратів, системи навігації та орієнтації літальних апаратів, у тому числі з використанням систем автоматизованого проектування.
	ПРН6. Аналізувати та синтезувати цифрові системи автоматичного керування.
	ПРН10. Будувати та досліджувати фізичні, математичні та комп’ютерні моделі систем авіоніки та інформаційних систем літальних апаратів і наземних комплексів з використанням відповідних методів та спеціалізованого програмного забезпечення.
	ПРН11. Розв’язувати багатокритеріальні задачі прийняття рішень в умовах неповної / недостатньої інформації та суперечливих вимог, аналізувати альтернативи, будувати прогнози, оцінювати ризики, в тому числі при розробці та впровадженні технологій вигот...
	ПРН12. Проектувати структуру, визначати характеристики приладів та пристроїв у складі автономних навігаційних систем літальних апаратів, формувати математичний опис їх функціонування, розробляти та аналізувати алгоритми обробки навігаційної інформації...
	ПРН13. Застосовувати принципи побудови адаптивних систем управління і методи обробки інформації в задачах аналізу і синтезу систем авіоніки, формувати математичний опис,  створювати алгоритмічне і програмне забезпечення адаптивних систем управління лі...
	Пререквізити: Вища математика. Фізика. Основи навігації. Теорія автоматичного управління. Системи управління літальними апаратами. Основи побудови автономних навігаційних систем. (Відповідно до ОПП підготовки бакалавра за спеціальністю 173 «Авіоніка»).
	Кореквізити:  Сучасні методи побудови і моделювання систем управління.
	Постреквізити: Випробування та сертифікація систем авіоніки. Проектування автономних навігаційних систем (КП). Кваліфікаційна робота магістра.
	3. Зміст навчальної дисципліни
	Модуль 1.
	Змістовий модуль 1. Завдання інерціальної навігації.
	Тема 1. Формалізація завдань інерційної навігації та визначення орієнтації.
	Форма занять: лекція, самостійна робота.
	Обсяг аудиторного навантаження – 2 год.
	Обов’язкове обладнання – комп’ютер.
	Стисла анотація. Результати розробок інерціальних навігаційних систем (за матеріалами закордонної літератури). Формалізація завдань інерційної навігації. Формалізація завдання визначення орієнтації. Кутові параметри. Матричні параметри. Векторні парам...
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 4 год.
	Види робіт, що належать до самостійної роботи здобувача – опрацювання матеріалу лекцій, формування питань до викладача.
	Тема 2. Методи інтегрування кінематичних та навігаційних рівнянь БІНС.
	Форма занять: лекція, лабораторні заняття, самостійна робота.
	Обсяг аудиторного навантаження – 6 год.
	Тема лабораторних занять: математичні моделі та методи дослідження систем автономної орієнтації та навігації. рішення рівнянь і систем рівнянь; обчислення інтегралів і рішення диференціальних рівнянь, що описують канал орієнтації ЛА, канал навігації.
	Обов’язкове обладнання – комп’ютер. (1)
	Стисла анотація. Особливості здійснення чисельного інтегрування рівнянь орієнтації. Метод інтегрування кінематичних рівнянь. Метод інтегрування навігаційних рівнянь. Функціональні схеми БІНС. Формальний опис алгоритму БІНС. Характеристика особливостей...
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 10 год.
	Види робіт, що належать до самостійної роботи здобувача – опрацювання матеріалу лекцій, формування питань до викладача. (1)
	Тема 3. Алгоритми корекції вектора стану БІНС.
	Форма занять: лекція, самостійна робота. (1)
	Обсяг аудиторного навантаження – 4 год.
	Обов’язкове обладнання – комп’ютер. (2)
	Стисла анотація. Корекція вертикального каналу БІНС, застосування фільтра Калмана. Корекція кватерніону орієнтації БІНС. Корекція БІНС за сигналом нульової швидкості. Схема корекції БІНС шляхом демпфірування Шулеровських коливань похибок навігації.
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 6 год.
	Види робіт, що належать до самостійної роботи здобувача – опрацювання матеріалу лекцій, формування питань до викладача. (2)
	Модульний контроль.
	Форма занять: написання модульної роботи в аудиторії (за рішенням лектора допускається проведення у дистанційній формі).
	Обсяг аудиторного навантаження – за необхідністю.
	Обов’язкові предмети та засоби – відсутні.
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 4 год. Підготовка до модульного контролю.
	Модуль 2.
	Змістовий модуль 1. Завдання початкової виставки БІНС.
	Тема 4. Початкова виставка БІНС.
	Форма занять: лекція, самостійна робота. (2)
	Обсяг аудиторного навантаження – 4 год. (1)
	Обов’язкове обладнання – комп’ютер. (3)
	Стисла анотація. Загальні відомості. Подання вимірювань датчиків та постановка задачі виставки. Вирішення завдань горизонтування та гірокомпасування для БІНС на нерухомій підставі. Алгоритм горизонтування. Алгоритм гірокомпасування.
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 4 год. (1)
	Види робіт, що належать до самостійної роботи здобувача – опрацювання матеріалу лекцій, формування питань до викладача. (3)
	Тема 5. Моделі помилок гірокомпасування.
	Форма занять: лекція, лабораторні заняття, самостійна робота. (1)
	Обсяг аудиторного навантаження – 6 год. (1)
	Тема лабораторних занять: математичні моделі та методи дослідження похибок систем гірокомпасування.
	Обов’язкове обладнання – комп’ютер. (4)
	Стисла анотація. Загальні відомості. Вплив систематичної та шумової складової помилки гіроскопів на оцінку курсу. Дійсна похибка гірокомпасування. Гарантована оцінка точності гірокомпасування. Вплив помилок квантування інформації гіроскопів на оцінку ...
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 4 год. (2)
	Види робіт, що належать до самостійної роботи здобувача – опрацювання матеріалу лекцій, формування питань до викладача. (4)
	Тема 6. Способи підвищення точності гірокомпасування.
	Форма занять: лекція, самостійна робота. (3)
	Обсяг аудиторного навантаження – 2 год. (1)
	Обов’язкове обладнання – комп’ютер. (5)
	Стисла анотація. Оцінка дрейфу бічних гіроскопів у процесі гірокомпасування; метод подвійного гірокомпасування; динамічний гірокомпас; вплив режиму "Виставка" на точність гірокомпасу; загальна схема режиму "Виставка" на рухомому підставі з використанн...
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 4 год. (3)
	Види робіт, що належать до самостійної роботи здобувача – опрацювання матеріалу лекцій, формування питань до викладача. (5)
	Модульний контроль. (1)
	Форма занять: написання модульної роботи в аудиторії (за рішенням лектора допускається проведення у дистанційній формі). (1)
	Обсяг аудиторного навантаження – за необхідністю. (1)
	Обов’язкові предмети та засоби – відсутні. (1)
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 2 год. Підготовка до модульного контролю.
	Модуль 3.
	Змістовий модуль 1. Помилки інерціальної навігації.
	Тема 7. Лінеаризована модель помилок загального виду.
	Форма занять: лекція, лабораторні заняття, самостійна робота. (2)
	Обсяг аудиторного навантаження – 6 год. (2)
	Тема лабораторних занять: дослідження помилок комплексної інерціальної-супутникової навігаційної системи.
	Обов’язкове обладнання – комп’ютер. (6)
	Стисла анотація. Конструкторська модель помилок інерціальної навігації. Прями задачі динаміки, зворотні задачі динаміки. Лінеаризована модель помилок загального виду. Імітаційне і напівнатурне моделювання помилок.
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 8 год.
	Види робіт, що належать до самостійної роботи здобувача – опрацювання матеріалу лекцій, формування питань до викладача. (6)
	Тема 8. Модель помилок для системи із «платформою, вільною в азимуті».
	Форма занять: лекція, лабораторні заняття, самостійна робота. (3)
	Обсяг аудиторного навантаження – 6 год. (3)
	Тема лабораторних занять: математичні моделі та методи дослідження систем автономної орієнтації та навігації з неортогональним розташуванням чутливих елементів.
	Обов’язкове обладнання – комп’ютер. (7)
	Стисла анотація. Рух із постійним курсом, що збігається з початковим. Прямолінійний рух після курсового повороту. Вплив параметрів неортогональності гіроскопів на помилки інерційної системи навігації. Похибки через відхилення осей чутливості від розра...
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 6 год. (1)
	Види робіт, що належать до самостійної роботи здобувача – опрацювання матеріалу лекцій, формування питань до викладача. (7)
	Тема 9. Рекомендації щодо вибору датчиків, виходячи з вимог до БІНС
	Форма занять: лекція, самостійна робота. (4)
	Обсяг аудиторного навантаження – 2 год. (2)
	Обов’язкове обладнання – комп’ютер. (8)
	Стисла анотація. Вимоги до датчиків, виходячи з необхідної точності виставки; виходячи з необхідної точності навігації.
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 4 год. (4)
	Види робіт, що належать до самостійної роботи здобувача – опрацювання матеріалу лекцій, формування питань до викладача. (8)
	Модульний контроль. (2)
	Форма занять: написання модульної роботи в аудиторії (за рішенням лектора допускається проведення у дистанційній формі). (2)
	Обсяг аудиторного навантаження – за необхідністю. (2)
	Обов’язкові предмети та засоби – відсутні. (2)
	Обсяг самостійної роботи здобувачів – 2 год. Підготовка до модульного контролю. (1)
	Модуль 4.
	Змістовий модуль 1. Методи експериментальних досліджень систем автономної навігації ЛА.
	Тема 10. Методи експериментальних досліджень складових елементів систем автономної навігації ЛА на ЕОМ.
	Форма занять: лекція, лабораторні заняття, самостійна робота. (4)
	Обсяг аудиторного навантаження – 8 год.
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