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ОК1 Проектування та програмування контролерів 
систем управління

301 1 32 2 2 32 2 2 64 86 150 5 5

ОК2 Проектування автономних навігаційних систем 301 1 32 2 2 32 2 2 64 86 150 5 5

ОКЗ Проектування автономних навігаційних систем 
(КП)

301 2 2 16 4 “ ~ ї 1 16 44 60 2 ~1 2

ОК4 Сучасні методи побудови і моделювання систем 
управління

301 1 1 32 2 2 32 2 2 8 1 72 78 150 5 1 5

' ОК5 Управління БПЛА в умовах невизначеності 301 1 1 32 2 2 32 2 2 64 86 150 5 5

ОК5 Управління БПЛА в умовах невизначеності 301 2 24 2 ' 1 32 2 2 І 56 64 120 4 4

ОК6 Організація виробництва та управління 
проектами у сфері авіоніки

602 2 2 32 2 2 24 1 2 56 64 120 4 4

ОК7 Випробування та сертифікація систем авіоніки 301 2 2 16 1 1" 8 1 16 1 1 40 50 90 3 3

ОК8 'Сучасні технології виробництва систем авіоніки 303 2 16 1 1 32 2 2 48 72 120 4 4

ОК9 Переддипломна практика 301 3 300 300 10 10
ОКЮ Кваліфікаційна робота магістра 301 600 600 20 20

В С Ь О Г О 5 4 1 0 4 0 0 1 216 14 13 168 10 11 96 6 6 480 0 1530 2010 67 20 17 зо 0



N2. Вибіркові компоненти освітньої програми
ВК1 Дисципліна індивідуального вибору 1 777 і 32 2 2 32 2 2 64 86 150 5 5
ВК2 Дисципліна індивідуального вибору 2 777 1 32 2 2 32 2 2 64 86 150 5 5
вкз Дисципліна індивідуального вибору 3 777 2 32 2 2 32 2 2 64 86 150 5 5
ВК4 Дисципліна індивідуального вибору 4 777 2 32 2 2 32 2 2 64 86 150 5 5
ВК5 Технічна іноземна мова 777 2 48 3 3 48 42 90 3 3

всього 4 1 0 0 0 0 0 0 128 8 8 128 8 8 48 3 3 304 0 386 690 23 10 13 0 0
РАЗОМ 9 5 1 0 4 0 0 1 344 22 21 296 18 19 144 9 9 784 0 1916 2700 90 зо 30 30 0

ВСЬОГО

Кількість годин на тиждень 24.5 24,5 0 0
Іспити 5 4
Заліки 1 3 1
Діференційні заліки 1
Розрахунково-графічні роботи (РГР)
Розрахункові роботи(РР) 2 2
Контрольні роботи (РК)
Кількість курсових робіт
Кількість курсових проектів \  л 1
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